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B X-SEL-P: Standard-Version
mit 1-Phasen-Spannungsversorgung 115/230 VAC (max. 1600 W)
oder 3-Phasen-Spannungsversorgung 230 VAC (max. 2400 W)

B X-SEL-Q: Global-Version nach Sicherheitskategorie 4
mit 1-Phasen-Spannungsversorgung 115/230 VAC (max. 1600 W)

oder 3-Phasen-Spannungsversorgung 230 VAC (max. 2400 W)
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Kompakt und leistungsstark mit

bis 2400 W Ausgangsleistung sz
Eine neue Serie leistungsfahiger Steuerungen
fur 6 Achsen
Maximale Ausgangsleistung 2400 W
(Dreiphasig 230 VAC; max. Ausgangsleistung bei |""“ e Al ‘
Einphasen-Ausfuhrung: 1600 W) :':’ : ! . ‘! -I
Sechs Ein-Achsroboter mit je 400 W oder drei Ein-Achsroboter mit i’ n' . "B e
je 750 W kbnnen gleichzeitig betrieben werden (Dreiphasen-Typ). ! E 3 E f |
"Global-Version" ¢ 3 E E

gemaB Sicherheitskategorie 4

1910qo4syoy-uig ‘
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Die "Global-Version" ist mit einer externen Sicherheitsschaltung anstatt einer im Gerat installierten
Antriebsabschaltung ausgerustet. Die globale Ausfuhrung erfullt die Anforderungen gema
Sicherheitskategorie 4, ISO 13489-1.

Ansteuerung von einer bis zu sechs Achsen

H Ansteuerung von maximal sechs Achsen mit
nur einer Steuerung.
Bl Nur ein einziges Programm fur sechs Achsen

?

erforderlich — einfaches Programmieren
Kompakt und | l"-"-.’___ =
leistungsstark AR

W Platzsparende Ausfuhrung mit 60% geringeren Abmessungen im Vergleich zur konventionellen
IAl-Steuerung X-SEL-KE

W Wesentlich hohere Geschwindigkeit gegeniiber der konventionellen 1Al-Steuerung
(fast doppelt so schnelle Verarbeitungszeit der Befehle)

H In Netzwerke wie DeviceNet, CC-Link, ProfiBus und Ethernet integrierbar

Neue
Steuerung

454.4mm

<

Konventionelle
Steuerung

oooooooooo

°
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©
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g
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T n n

| XSEL-KE: 4 Achsen, 1,6 kW | | XSEL-P: 4 Achsen, 2,4 kW
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M Modelle

XSEL - P - 3 - 400AL - 200AL - 60ABL - DV - NI

EEE - 2 -

"2

o @ (Achse 1) @ (Achse 2) @ (Achse 3) @ ®
@ Details Achse 1 bis Achse 6 Erweiterungs- E/A-M y ®
ersor-
Motor- Creep- [Referenzfahr-| Synchroni- gungs-
rungst . )
gstyp | Achsen leistung Sensor | sensor (LS) | sation | Steckplatz) | Steckplatz 1 Steckplatz2 | Steckplatz 3 | Steckplatz 4 spannung
20
(20W)
30D Nicht
(30W for DS) angegeben E E E E
(kein (nicht belegt) | (nicht belegt) | (nicht belegt) | (nicht belegt)
30D Netzwerk)
1 |(30W for RS) Nicht N1 N1 N1 N1
(1 Achse) angegeben DV Erweite- Erweite- Erweite- Erweite-
60 Nicht (ohne DeviceNet | rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul 2
2 (60W) Nicht Nicht angegeben Synchro- 256/256 | NPN32/16 | NPN32/16 | NPN 32/16 | NPN 32/16 230 V
2 Achsen 100 angegeben | angegeben | (ohne nisation) Modul N2 N2 N2 N2 2:2m Ein-
P 3 (100W) | (ohne  |(ohne Creep-| Referenz- M cc Erweite- Erweite- Erweite- Erweite- | (Standard) | phasig
(Standard) | (3 axes) 150 (inkremental)l Bremse) | Sensor) | fahrsensor) (Festlegung | (CC-Link) | rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul | 5.3
X-SEL NPN 16/32 | NPN 16/32 | NPN 16/32 | NPN 16/32 ’ 3:
Q 4 (150W) A B c L Haupt- 256/256 5:5m 230' v
(Global) | (4axes)| 200 | (Absolut) |(mit Bremse) (mitCreep-|  (mit achse) | Modul P1 P P1 P1 | Dreis
5 (200W) Sensor) | Referenz- s PR Erweite- | Erweite- | Erweite- | Erweite- | O:kein | o g0
(5 axes) 30 fahrsensor) ) rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul
(Festlegung| ProfiBus | pNP'32/16 | PNP32/16 | PNP32/16 | PNP 32/16
6 (300W) Neben- 256/256
(6 axes) 400 achse) Modul P2 po P2 P2
(400W) Erweite- Erweite- Erweite- Erweite-
ET rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul | rungsmodul
600 Ethernet- | PNP 16/32 | PNP 16/32 | PNP 16/32 | PNP 16/32
(600W) Daten-
schnittstelle
750
(750W)
B Technische Daten
bis 4 A o bis 6 A e bis 4 o 6 A o

Gesamtausgangsleistung bei max. Anz. ansteuerbarer Achsen
Netzanschluss Steuerung
Netzanschluss Motor
Leistungsaufnahme (*1)
Sicherheitsschaltung
Abschaltung Antriebsleistung
Aktiver Eingang
Positionserfassung
Geschwindigkeitsbereich (*2)
Beschleunigung/Verzbgerung (*2)
Programmiersprache
Programmierbare Schritte
Positionsanzahl
Ausfuhrbare Pogramme (Multi-Tasking)
Umgebungstemperatur / Feuchtigkeit
Gewicht (*3)

Max. 4878

Eingang Klemme B (eigene Stromversorgung)

2400 W (dreiphasig 230 VAC) / 1600 W (einphasig 230 VAC)
Einphasig 200/230 VAC (-15%, +10%)
2.4 KW-Typ: Dreiphasig 200/230 VAC (-10%, +10%) / 1.6 KW-Typ: Einphasig 200/230 VAC (-15%, +10%)
W (600 W x 4 Achsen) | Max. 4998 W (400 W x 6 Achsen) | Max. 4878 W (600 W x 4 Achsen) |Max. 4998 W (400 W x 6 Achsen)
Redundanz nicht moglich Redundanz moglich
Eigenes Abschaltrelais Externes Abschaltrelais
Eingang Klemme B (Fremdversorgung, Redundanz)
Inkrementaler Enkoder/absoluter Enkoder
1 mm/s — 2000 mm/s
0,01G-1G
Super SEL
6000 Schritte (gesamt)
4000 (gesamt)
64 (16)
0-40 °C, 10-95 % (nicht kondensierend)
5.7 kg 4.5kg

5.2kg 5kg

*1: Bei maximaler Leistungsaufnahme der einzelnen angesteuerten Achsen
*2: Die maximale Geschwindigkeit hangt vom Antriebstyp ab.
*3: EinschlieBlich Stutzbatterie fur absolute Datenspeicherung, Bremse und Erweiterungs-E/A-Module

Hl X-SEL Produktlinie

Global Erhohte Leistung Erhohte Leistung
(Schutzklasse ) Standard Global (Schutzklasse 4)

T . '-. -
Ld |
Betriebsart Programm
Programme 64 (6000 Schritte)
Positionsanzahl 3000 4000
et e 4 6
Merinale Ausgangstisng \ \ 1.6 KW \ 1.6 KW 1.6/2.4 KW 1.6/2.4 KW
Netzanschluss Einphasig 100 VAC / 230 VAC Ein-/Dreiphasig 230 VAC | Ein-/Dreiphasig 230 VAC
Schutzklasse B 4 B 4
Schutzgrad \ \ CE CE, ANSI (*1) CE CE, ANSI (*1)

*1: Fur ANSI-Standard ist das ANSI-kompatible Handprogrammiergerat (IA-T-XA) erforderlich.

ISPA/ICSPA Katalog



M Systemaufbau
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= M Kompatible Antriebe M Peripherie W Unterschiedliche Handprogrammier-
Hochgenauigkeitsausfilhrung ~ ISPA Serie SPS. etc. externe Netzwerke gerat PC-Software
git Hochgeschwindigkeitsstufe ’ « DeviceNet-

11 s}iﬂﬁg{;’schm oA xetes :gc;'_-é"k B Serielle Schnittstellen PERSONAL
Reinraum ISDACR Series CTOMBUS i Kandle: Standard & RS232 SOMECISE
Antistatisch ISDACR ESD Ethernet
Mini DS/DS-CR

T | Kompakt SS/SS-CR
Riementrieb mit hoher IF Series
Steifigkeit E/A-Flachkabel: 2 m

Il || Schmaler Riementrieb FS Series (Steuerungszubehbor)

Drehachse RS Series
Linear-Motor LSA Series AR v =
Robo-Zylinder RCS-SS/SM '!'1- II ! l
RCS-SSR/SMR L T
RCS-RA55/F55 el
RCS-RB7530/RB7535 E E E E E
Motorkabel Standard: 3 m/5 m i E E E ! fm
Enkoderkabel Standard: 3 m/5 m
; p -k i RS232 Kabel: 5 m
(Antriebszubehbor) 1] |x - (Zubehor PC-Seftware)

Regeneration unit cable: 1m
(Supplied with regeneration unit)

—

M Erweiterungs-E/A-

D_

]
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Regenerationsmodul H Netzanschluss B Motoranschluss M System-E/A Module
m,ﬁ Einphasig 230 VAC  Dreiphasig 230 VAC * Nothalt « Paralleles E/A-Modul
T Einphasig 230 VAC Pl

E Iajelnkkeily) 5 « Bereit « Serielle Schnittstelle
o :....]| Antriebsabschaltung
hnw | -

s (Vom Anwender

m_. bereitzustellen)

* Nur bei 'Global'
(bei 'Standard' nicht erforderlich)

M ‘AuBere Abmessungen

XSEL-P, XSEL-Q 1.6 KW-Typ | XSEL-Q 2.4 KW-Typ

1 bis 4 Achsen 5 bis 6 Achsen 1 bis 4 Achsen 5 bis 6 Achsen 9{31}2’%’},5;?1’)“
A S Q@ )

(80)
——

N lo. 3
S 49.5 2 120 120 S 22 e.
- 49.5_ 75 + 75 T - + + ZBT 75 + 75 @TZB

%-

45.5 75 7529, 45.5
- -+ s

TITIT
I

2
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2o 8389 i 383 ©
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Bei einer Konfiguration mit Stutzbatterie und Grundsteckrahmen
gelten die nebenstehenden Angaben fur die Gesamtbreite

(die Lage der Montagebohrungen bleibt unverandert) 5 bis 6 Achsen

1 bis 4 Achsen

1 bis 4 Achsen | 5 bis 6 Achsen

Mit Stutzbatterie fur absolute Datenspeicherung/Bremse *1 285 340 242 297
Mit Steckplatzrahmen fur Erweiterungs-E/A-Module *2 338 373 295 330
Mit Steckplatzrahmen + Stutzbatterie wie oben *3 358 413 315 370

*1: Mit Stutzbatterie oder Bremse, oder Stutzbatterie mit Bremse
*2: Bei Einsatz von Erweiterungs-E/A-Modulen
*3: Mit Stiutzbatterie oder Bremse, oder Stutzbatterie mit Bremse und Erweiterungs-E/A-Modulen
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